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一）开发环境、编译问题

1） SDK简介

2）编译环境

3）img2simg安装问题，（仅在：ubuntu24.04系统出现）

4）pip3安装 xlrd问题，（仅在：ubuntu24.04系统出现）

5）报 mkfs.ubifs命令找不到等错误，

6）关于并行编译的核心数设置

7)编译 SPL时，

8）/bin/fakeroot: 175: cpio: not found

9）python：not found

10）mkstrip（ubuntu24.04系统出现）

11）个别机器上编译时好时坏，报如下两种编译错误。

12)如何减少 10XD SDK的大小？

二）烧写问题

1）下载工具卡死在 PDL握手阶段，如下图

2）下载工具卡死在 SDL握手阶段，如下图

3）下载工具卡死在下载 IMG握手阶段，如下图

三）启动相关

1）10XD的启动模式是怎么设置的？

2）10XD的 ROMCODE打印信息代表什么意思？

四）应用相关

1）新字库的简单测试方法
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一）开发环境、编译问题

1） SDK简介
请首先阅读，SDK目录下的 readme.txt文件，简单了解编译方法、文档、预编译

固件等

2）编译环境
参考“旷明 XOS开发环境搭建指南.pdf”，安装需要的软件

Plain Text
关于编译主机或服务器的 OS 系统，

推荐：ubuntu22.04 , 或 ubuntu20.04
其他：ubuntu24.04，请参考“Xos 环境搭建-ubuntu2024_2022.pdf”安装

开发环境。

不推荐：ubuntu18.04 及以下的系统不支持。其他 PC linux 环境未经测

试。

3）img2simg安装问题，（仅在：ubuntu24.04系统出
现）

错误现象：

改用下面：

sudo apt install -y android-sdk-libsparse-utils



4）pip3安装 xlrd问题，（仅在：ubuntu24.04系统出
现）

错误现象：

方案 1： 使用 python3虚拟环境（推荐）

a) python3 -m venv ~/.venv #创建虚拟环境（指定路径，比如 ~/.env）
b) source ~/.venv/bin/activate #激活虚拟环境

c) pip install xlrd==1.2.0 #在虚拟环境中安装 xlrd==1.2.0

d)使用虚拟环境的 Python（可选）

若你的 SDK / 脚本需要调用安装的 xlrd，需使用虚拟环境的 Python 路径：

示例：用虚拟环境的 Python 执行脚本

~/.venv/bin/python3 your_script.py

e)退出虚拟环境（用完后）

deactivate

/* log**************/

andrew@andrewpc:~/work/X-AIOS-LT00-V1.0.3/X-AIOS-LT00$ python3 -m venv
~/.venv

andrew@andrewpc:~/work/X-AIOS-LT00-V1.0.3/X-AIOS-LT00$ source
~/.venv/bin/activate

(.venv) andrew@andrewpc:~/work/X-AIOS-LT00-V1.0.3/X-AIOS-LT00$ pip install
xlrd==1.2.0

Collecting xlrd==1.2.0

Using cached xlrd-1.2.0-py2.py3-none-any.whl.metadata (1.3 kB)

Using cached xlrd-1.2.0-py2.py3-none-any.whl (103 kB)

Installing collected packages: xlrd



Successfully installed xlrd-1.2.0

(.venv) andrew@andrewpc:~/work/X-AIOS-LT00-V1.0.3/X-AIOS-LT00$ pip list

Package Version

pip 24.0

xlrd 1.2.0

注意：ubuntu24.04系统下的编译，需要在安装了 xlrd==1.2.0的环境下执行，所以，

要激活 python3虚拟环境后，再编译。

source ~/.venv/bin/activate #激活 python3虚拟环境

cd ~/work/X-AIOS-LT00-V1.0.3/X-AIOS-LT00

make distclean #清除

make project_demo_ld_defconfig #配置项目，生成.config

make xos -j$(nproc) #编译，用-j$(nproc)更安全

5）报 mkfs.ubifs命令找不到等错误，

参考“旷明 XOS开发环境搭建指南.pdf”， 确认 mtd-utils 工具已安装成功：

sudo apt-get install -y mtd-utils

然后，检查 mkfs.ubifs 和 ubinize 命令，确认已存在。

6）关于并行编译的核心数设置



根据核心数目来设置make的-j参数，以并行编译加快速度。通常，-j的参数可以

设置为CPU核心数，或者核心数的 2倍，具体取决于系统资源和项目特性。

比如，设置-j参数为 核心数目

make xos -j$(nproc)

查看处理器数量（逻辑核心数）方法：

grep -c '^processor' /proc/cpuinfo

或

lscpu

编译机器，推荐CPU 核心数大于等于 8个 core；内存大于等于 16GB.

7)编译 SPL时，

8）/bin/fakeroot: 175: cpio: not found

Bash
sudo apt install -y cpio



9）python：not found

可选这三种方法之一解决：

1）sudo apt install python-is-python3 （推荐）

2）alias python='python3'

3）在/usr/bin/python和/usr/bin/python3之间建立符号链接

10）mkstrip（ubuntu24.04系统出现）

待解决，暂时不影响运行。（未 strip掉 lib目录库的调试信息）

11）个别机器上编译时好时坏，报如下两种编译错误。

错误 1：



错误 2：

原因：多线程编译，竞争传递参数 有问题，将 spl和 pdl的编译改成单线程编译可以

解决该问题，具体修改见下图，去掉下图中的-j 4

12)如何减少 10XD SDK的大小？
10XD SDK默认是包含交叉工具链的，可以将交叉工具链安装到系统中。然后删除

SDK tools/toolchain/目录下的工具链。删除工具链后，SDK大小可以减少约 549MB。

10XD工具链可以安装到系统如下目录：

Plain Text
/opt/toolchain/arm-molv2-linux-uclibcgnueabi/bin/arm-molv2-
linux-uclibcgnueabi-gcc



如使用安装到系统中的交叉工具链则需要做如下修改：

a）修改CMake工具链配置：

编辑 build/cmake/toolchain/toolchain_arm-linux-molv2.cmake文件：

Plain Text
set(tools /opt/toolchain/arm-molv2-linux-uclibcgnueabi)

b)修改环境配置脚本：

编辑 build/script/qm10xd/envsetup4qm102d.sh文件：

Plain Text
export LT00_ARM_GNUC_BIN_PATH=/opt/toolchain/arm-molv2-linux-
uclibcgnueabi

二）烧写问题

1）下载工具卡死在 PDL握手阶段，如下图

原因：板子是否已切换到下载模式，确认方法，用串口工具看是否有如下MMM信息

输出。



2）下载工具卡死在 SDL握手阶段，如下图

原因：pdl下载地址填的不对，lt00 pdl下载地址为：0x27000000

3）下载工具卡死在下载 IMG握手阶段，如下图



原因：sdl下载地址填的不对，lt00 sdl下载地址为：0x40000000.

三）启动相关

1）10XD的启动模式是怎么设置的？



2）10XD的 ROMCODE打印信息代表什么意思？
ROMCODE启动过程中，会打印 LOG信息反馈执行状态：

SYSTEM Debug

字段 说明

SIT system init

RBE 执行成功，即将跳转到可执行文件

RVS RSA解签成功

MLE 有错误，进入到main loop

WHP 有预想不到的错误

PKF 计算公钥 hash时错误

ADF AES错误



HSF Hash efuse state错误，比如 efuse ulock

HCF 公钥 hash与 efuse中的不匹配

DAF 计算文件 hash时出错

RDF RSA解密错误

SPI NOR Debug

字段 说明

OFB nor flash boot

NAF nor 控制器错误

SHF nor 读取 header信息出错

SHI nor 读取到的 header信息有误，比如magic num不匹配

ND Nor boot failed

NRF Nor register read failed

dma cmd err nor opcode不是预期内的值

CBR Nfc buf_p2 busy



USB Debug

字段 说明

URF Usb receive data fail

USF Usb send string fail

UAF Usb send ack fail

USC usb set configuration finish

UPO Usb serial process operated

UAHBE Usb ahb error interrupt

URD Reset detected interrupt

URS USB Reset interrupt

UEM usb speed enumeration done



四）应用相关

1）新字库的简单测试方法

基于性能和内存限制，建议字库精简到 2MB以内；如果要测试新的字库是否可用，可

参考如下步骤，快速确认：

1、将字库文件下载下来放置到 core/res/res/ttf目录，替换 2312_v9.ttf

2、编译模拟器make distclean && make project_xxx_defconfig && make xos-sim

备注：project_xxx_defconfig，请更换为正确的工程配置名字

3、运行模拟器./out/simulator/xos/bin/qxosui

4、观察运行结果是否出现下面截图所示画面内容

可在模拟器的UI界面，显示数字字母和汉字，注意这仅是一个示例，实际显示内容跟

你运行工程的应用界面有关。
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